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Mesa eléctrica giratoria
Serie LER
210, 230, 850

.racteristicas

» Velocidad, aceleracion y posicionamiento regulables.
» Manejo, instalacion y ajuste sencillos.

» Posibilidad de seleccionar el par maximo de giro.

* Eje hueco.

.rma de pedido

LISTED

LER @DD—@E@E

Precision de la mesa
— Modelo basico
H |Modelo de gran precision

Tamano e
_10_

30
50

Par méax. de giro [N-m]
LER10 | LER30 | LER50
0.3 1.2 10
0.2 0.8 6.6

Simbolo Tipo
K | Elevado par
J Basico

Angulo de giro [°] ¢
Simbolo| LER10 | LER30 | LER50
— 310 320
Tope externo: 180
5 Tope externo: 90

\S]

Entrada del cable del motor e

Modelo basico (entrada en el lado derecho)

_ 0@.’0‘
e

Entrada en el lado izquierdo
(2] o 0’ [5]
L ey

'comendacic’m de producto

Los articulos en stock pueden sufrir
modificaciones sin previo aviso.

Productos en stock para una rapida entrega

LER50K-3-R36P1
LER10K-R36P1

LER30K-R36P1
LER50K-R36P1

LER10K-3-R36P1
LER30K-3-R36P1

G“US GUS
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Mesa eléctrica giratoria - Serie LER 903
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Montaje del controlador
— | Montaje con tornillo
D | Montaje en rail DIN

¢ | ongitud del cable E/S
Sin cable
1.5m
3m
5m

ajw|=||

® Tipo de controlador
— | Sin controlador
1N | Con controlador sin programacion (NPN)
1P | Con controlador sin programacion (PNP)
6N | Con controlador (NPN)
6P | Con controlador (PNP)

» Longitud del cable del actuador

— | Sincable 8 8 m Nota)
1 1.5m A 10 m Nota)
8 3m B 15 m Nota)
5 5m C 20 m Nota)

Nota) Otras longitudes fabricadas bajo demanda.

¢ Tipo de cable del actuador

— Sin cable

S Cable estandar

R | Cable robético (cable flexible)

@ Productos

relacionados

Serie LEC - Controlador - pagina 1018

Serie LECP1 - Controlador - pagina 1014

Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999

Serie LEJ - Actuadores eléctricos (modelo deslizante de alta rigidez) - pagina 914
Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - pagina 927

Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 969
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - pagina 943

L.IJ E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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[aracteristicas técnicas

Nota 1) La precision de la fuerza de empuje es LER10: +30%
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(fondo de escala), LER30: +25% (fondo de escala),
Motor paso a paso (SerVO/24 VDC) LER50: +20% (fondo de escala).
Modelo LERCI10K| LERO10J | LERCI30K | LERCI30J |LERCIS0K | LERCI500  Nota 2) La aceleracion angular, la deceleracion angular y la
ol A P velocidad angular pueden fluctuar debido a las
8 | Angulo de giro [] 310 320 variaciones en el momento de inercia.
&5 Par max. de giro [N-m] 0.3 0.2 1.2 0.8 10 6.6 Consulte las gréficas de la pagina 3 “Momento de
Q - - inercia-Aceleracion angular
O | Par max. de empuje [N-m] Neta )3) [ 0,15 0.1 0.6 0.4 5 3.3 Deceleracion" y "Par efectivo-Velocidad angular" para
8 | Momento méx. de nercia kg &2 | 0.0040 | 0.0018 | 0.027 | 0.012 | 0.10 | 004 obtener confirmacion.
§ lomento méx. de inercia [kg'm’] - - - - - . Nota 3) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de
Velocidad angular [°/s] Nota2)3) | 20 a 280 | 30 a 420 | 20 a 280 | 30 a 420 | 20 a 280 | 30 a 420 la longitud del cable, la carga y las condiciones de
5 - S montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m,
i Velocidad de empuije [°/s] 20 30 20 30 20 30 disminuira en hasta un 10% por cada 5 m (A 15 m:
= | Aceleracionideceloracon mas. anguiar 1] 1082 3,000 reducido en hasta un 20%). )
151 Nota 4) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto
S| Contragolpe [°] +0.5 tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo
5 !
2 Repetitividad de posicionamiento [’ +0.05 i(rl;iiiglr)tfeba se llevo a cabo con el actuador en el estado
B — ¢ . I X
Resistencia a impactoshibraciones [m/s?] No24) 150/30 Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un
‘é e,sse 02 2 impactos b,?co il - — - - - rango de frecuencias entre 45y 2000 Hz. La prueba se
3 | Tipo de actuacion Engranaje helicoidal especial + accionamiento por correa realiz6 tanto en direccion paralela como perpendicular
= . ’ al husillo. (La prueba se llevo a cabo con el actuador en
@ Frecuencia max. de trabajo [c.p.m.] 60 ol estado inicial).
2 Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40 Nota 5) El consumo de energia (incluyendo el controlador)
g — - > corresponde al momento en el que el actuador esta
& | Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion) funcionando.
S Modelo basico 0.49 1.1 20 Nota 6) El consumo de energia en reposo durante el
© | Peso [Kg]  [odeio de funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde
O gran precision 0.52 1.2 2.4 al momento en el que el actuador esta detenido en la
posicion de ajuste.
; -2/brazo 180 Nota 7) El consumo de energia maxima momentanea
Angulo (1ud) (incluyendo el controlador) corresponde al momento en
o| de giro el que el actuador esta funcionando. Dicho valor puede
c ] -3/brazo 90 utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.
9] .
% (2 uds.) Controladores compatibles
9 | Repetitividad al final de 0.01 Modelo de - | Modelo sin |
O| carrera [°]/con tope externo *0. entrada de programacion
© datos de )
'g Rango de ajuste del tope externo [°] +2 paso =
° -2/brazo Modelo bésico 0.55 1.2 2.5 f
-8 externo (1 ud ) Modelo de Tipo =
= | Peso | gran precision 0.61 1.4 2.7 =
[kg] |-3/brazo Modelo basico 0.57 1.2 2.6 i
externo (1 ud.) Ftone ovion 0.63 1.4 2.8 )
8 | Tamario del motor 020 028 042 )
| Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Serie LECP6 LECP1
© - -
8 Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro) N Entrada de valores (I)apaz'de ajustar el
5 | Alimentacion [V] 24VDC = 10% Caracteristicas Controlador funcionamiento sin usar un
8 . ! A
« | Consumo de energia [W] Nota5) 11 22 34 estar:\;jar PC ni una teaching box
2 i . otor paso a paso
B | Goranto o\ oronaimiento [h Nota ) 7 12 13 Compatible motor (Serv?) /o4 VI:F)>C)
2 | Consumo de enerﬁia max.
& | momentanea [W] Nota 7 14 42 57 . ‘ 14 t
& | Peso del controlador [kg] 0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en rail DIN) N méximo de datos de paso 64 puntos puntos
Tension de alimentacion 24 VDC
Pagina de referencia Pagina 1018 | Pagina 1014
lqango del angulo de giro de la mesa
Tope externo: 180° Tope externo: 90°
Mar.cg,ded Rango de ajuste  Rango de ajuste Rango de ajuste  Rango de ajuste
posicion de 4 del perno de del perno de del perno de del perno de
origen Final de carrera ) P i i
(Posicion de origen) Nota 3) ajuste ajuste ajuste ajuste

Orificio del

* Las figuras muestran la posicion de origen de cada actuador.

Nota 1) El rango en el que la mesa se puede mover cuando vuelve al origen.

Asegurese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor de la mesa.
Nota 2) Posicion tras el retorno al origen.
Nota 3) El nUmero que aparece entre paréntesis indica que la direccién de retorno al origen ha cambiado.
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-nensiones

LERCI100 (Angulo de giro: 310°)

=~ 240 (Entrada del cable del motor: Entrada en el lado izquierdo) =300 (Entrada del cable del motor: Modelo bésico)

K

7

<
IS
o
g | 2xmex1.0x12 / 2 |[14
o
I
52}

Tornillo de accionamiento manual

P 243h8 (3009 ) (ambos lados) 2 4
B 42h8 (5 =&
S8 2 (f;j;) Marca de posicion de origen o0
gl 3 218H8 (3°) e
% T%’ 08 (pasante) / © T 3 8
3| & 3 S
g 2! = x =
S| 2 ] ~ ]
ne |4 = aE ik
5 40,
.§ 215H8 (13%)
a 2.1 Il 83 2.1
&)
0% )
s \e
Q\"\Q 58,
B %
2 x 29 prof. avellanado L >
rof. 5.5 fsg‘b =
prot. 5. 6xM4x0.7x6 \S Dimensiones
bd
o - Modelo | H1 | H2
v = LER10 10 | 85
° LERH10| 17 | 105
e
0 N
52 2 x 5.2 (pasante)
LERO10-2 (Angulo de giro: 180°)
LER10-3 (Angulo de giro: 90°)
Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)
«© [Te]
< S| o T
4 92 2 x 95.2 (pasante) % = —
2x M5 x 0.8 (Perno de ajuste 52 © | N2 g S
6xM4x0.7x6 o & '_1 :
< ?f( é % 65.8 [\
- = i g o o2 76 ©
< = [ 2 ”
s o .
EG|l ® ()
EE =
§”§ 088, 5 Ran, 0de
= 2 raba, . .
sl 3 9 del brazg Dimensiones
@ ~ B
b ) m=0l Modelo | H1 | H2 | H3
& LER10 10 | 35| 9
Nota) No aplicable a la especificacion de 180° (LERCI10-2) 58 20 NS 2 x 09 prof. avellanado
prof. 5.5 LERH10 | 17 |105| 16

L.IJ E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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-nensiones

LERDO300 (Angulo de giro: 320°)

=250 (Emradg del cable del motor: Entrada en el lado izquierdo)

=250 (Entrada del cable del motor: Modelo bésico)

A

Servicio de

ZSNC

[te}
3 J °
Ql
;;3 2xM8x1.25x% 16 2 1|25 Tornillo de accionamiento manual
® . (ambos lados)
gy e R
| B o icio i
% 3 0046 032H8 (3°) arca de posicion de origen
K- 017 (pasante) © T
g < ' g
£ EJ — M ;u L =
= 3 ']]: S = Y of ot
SRR =TT @ o ole
g || @22H8 (15°) 8.2 )
& 24 " fo7 [ 24 ' §
) 102
2 x 911 prof. de avellanado
prof. 6.5
6XxM5x0.8x8
‘L b7
& 2 @ Dimensiones
k)
g % Modelo | H1 | H2
2, LER30 13 4.5
>
o LERH30 | 22 | 135
e
8 2 x 6.8 (pasante)
® S
75 %
LER30-2 (Angulo de giro: 180°)
LERO30-3 (Angulo de giro: 90°)
Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)
0 —
©| © T
@ 1
I~ ]
sl 2 Tl
88.2 o
127 102 ©
55 P~ 2 X 96.8 (pasante)
6xM5x0.8x8 2x M6 x 1.0 (Perno de ajuste)
N 75 14.5 . .
T o Py 2 Dimensiones
'E’sg '}9’( | %‘% Modelo | H1 | H2 | H3
gl o3t L 3\ % LER30 | 13 | 45]|125
2= e ¢ %, LERH30 | 22 | 135|215
= ‘o
b R 2232 (Rango g g
3 30 de|
= ) - M) 2 x 11 prof. de avellanado
s|© 3
= \ b2 prof. 6.5
@«
g

Nota) No aplicable a la especificacion de 180°
(LERO30-2)
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LERO500 (Angulo de giro: 320°)

=~ 230 (Entrada del cable del motor: Entrada en el lado izquierdo)
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Mesa eléctrica giratoria - Setie LER 907
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=240 (Entrada del cable del motor: Modelo bésico)

— |
2 = | &
ks
o
N
f ‘g gl ©
’
Tornillo de accionamiento manual
2xM10x1.5x20 2 | 30 (ambos lados)
- 076h8 (30 ) - ) 3 2
n S
o 0748 (50i0) Marca de posicién de origen -g 8
— B +0.039 -
ul E 235H8 (15%) ° — <S35
2| 3B 020 (pasante) - T = K]
3| 5 [ ] <
El- I ==
S & Y
sl sl | _@ i N Tla
- wr [te}
S o [\
2 114.2 ™
& " 133 e
o %
-
6 xM6x1.0x10 S A
v %
8 % { Dimensiones
214 prof. de avellanado @ Modelo | H1 | H2
prof. 8.5 ° LER50 16 | 55
LERH50 | 26 | 15.5
e
3 2 x 08.5 (pasante)
% -
90 oY
LERO50-2 (Angulo de giro: 180°)
LERO50-3 (Angulo de giro: 90°) e oy onamiento manal
v
sl e I
T
ol @ N
ol ¥ Thy
N
o
6xM6x1.0x10 152
2 x M8 x 1.25 (Perno de ajuste)
s 2 19
) 4 9¢& 90 & ; ;
Z o Lo %, Dimensiones
8 &.4 I < Modelo | H1 | H2 | H3
£l g : LER50 | 16 | 55] 155
3 LERH50 | 26 | 15.5|25.5
3
1S3
2ls
= / %) 2x 014 prof. de avellanado
Nota) No aplicable a la especificacion de 180° :E’ =~ :@ prof. 8.5

(LERD502)

L.IJ E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.elecci()n del modelo

Momento de inercia— Aceleracidén/deceleracion angular

Par efectivo—Velocidad angular

LER10 LER10
0.0045 J L [ J 0.35
0.0040 p====== e s e e T [
_ LERO10K 0.30 <
£ 0.0035 Elevado par
] T 025
= 0.0030 > 3
g ~ 0.20
§ 00025 5 : LERCI10J
£ E= i Basico
' 0.0020 g o015 : \\
(0]
2 00015 |— LERO10J . 5
OED Basico o 0.10 :
S 0.0010 :
1
0.0005 005 i
1
0.0000 0.00 :
100 10000 100 400
Aceleracion/deceleracion angular: oo [°/s?] Velocidad angular: @ [°/S?]
LERS30 LER30
0.030 |_ I_ 1 1.4
0.025 LERO30K 1.2 o]
Z Elevado par Ny . LERO30K
o £ 10 >~ Elevado par
= 0.020 5 S
- Z
B H 08
2 0015 LEROI30J 2 T LEROI30J
g Basico ‘5,0_, 0.6 > Basico
o) N 5] i —
£ 0.010 . 5 :
: & o4 .
o 1
E \ 1
0.005 0.2 |
H
H
0.000 0.0 L
100 10000 100 400
Aceleracion/deceleracion angular: o. - [°/s?] Velocidad angular: ®
LER50 LER50
0.12 12
g 1% [~ LERDIS0K 10
e Elevado par = LERO50K
= 0.08 8 ‘.‘Elevado par
- =2 \
.g - '
E o \‘
2 006 26 -
° 5 \
° 2
2 0.04 5 4 A
= B ©
£ LERDSOJ\\ R & AN
S o N
g Bésico N b \ LERCI50J _|
0.02 2 P
) Basico
0.00 0 :
100 10000 0 100 400

Aceleracion/deceleracion angular: o, [°/s?]

Velocidad angular: ®






