
Mesa eléctrica giratoria – Serie LER 993

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Mesa eléctrica giratoria
Serie LER
ø10, ø30, ø50

Características

Forma de pedido

• Velocidad, aceleración y posicionamiento regulables.
• Manejo, instalación y ajuste sencillos.
• Posibilidad de seleccionar el par máximo de giro.
• Eje hueco.

Recomendación de producto

Productos en stock para una rápida entrega

LER10K-3-R36P1
LER30K-3-R36P1

LER50K-3-R36P1
LER10K-R36P1

LER30K-R36P1
LER50K-R36P1

Productos relacionados

Serie LEC - Controlador - página 1018
Serie LECP1 - Controlador - página 1014
Serie LEH - Pinzas eléctricas - página 999
Serie LEJ - Actuadores eléctricos (modelo deslizante de alta rigidez) - página 914
Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - página 927
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vástago) - página 969
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - página 943

LER 10 11RK 6P

Tamaño

—
D

Montaje del controlador

—
1
3
5

Longitud del cable E/S

—
1N
1P
6N
6P

Tipo de controlador

—
S
R

Tipo de cable del actuador

10
30
50

—
H

Modelo básico
Modelo de gran precisión

Precisión de la mesa

Par máx. de giro [N·m]

K
J

LER10Tipo
Elevado par

Básico

LER30 LER50Símbolo

Ángulo de giro [º]

—
2
3

LER10 LER30 LER50Símbolo

—

Modelo básico (entrada en el lado derecho)
Entrada del cable del motor

L

Entrada en el lado izquierdo

Montaje con tornillo
Montaje en raíl DIN

Sin cable
1.5 m
3 m
5 m

Sin controlador
Con controlador sin programación (NPN)
Con controlador sin programación (PNP)
Con controlador (NPN)
Con controlador (PNP)

Sin cable
Cable estándar
Cable robótico (cable flexible)

0.3
0.2

1.2
0.8

10
6.6

310
Tope externo: 180
Tope externo: 90

320

—
1
3
5

Sin cable
1.5 m
3 m
5 m

Longitud del cable del actuador

Nota) Otras longitudes fabricadas bajo demanda.

8
A
B
C

8 m Nota)

10 m Nota)

15 m Nota)

20 m Nota)

®

Los artículos en stock pueden sufrir
modificaciones sin previo aviso.
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Serie LER – Mesa eléctrica giratoria994

A
ctuadores 

Eléctricos

Características técnicas

Nota 1) El rango en el que la mesa se puede mover cuando vuelve al origen.
 Asegúrese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor de la mesa. 
Nota 2) Posición tras el retorno al origen. 
Nota 3) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de retorno al origen ha cambiado. 

Final de carrera
(Posición de origen) Nota 3)

5°
(5

°)

Marca de posición de origen

LER30, 50/320°
LER10/310°Rango de trabajo de la mesa Nota 1)

Nota 2)
Posición de origen

(Final de carrera)

Tope externo: 180° Tope externo: 90°

 180°

 90°  90
°

±2° ±2° ±2° ±2°

∗ Las figuras muestran la posición de origen de cada actuador.

Rango del ángulo de giro de la mesa

Controladores compatibles

Tipo

Serie

Características

Compatible motor

LECP6

64 puntos

LECP1

24 VDC

Motor paso a paso
(Servo/24 VDC)

14 puntos

Página 1018 Página 1014

Modelo sin
programación

Nº máximo de datos de paso

Tensión de alimentación

Página de referencia

320

0.49
0.52

2.2
2.4

310

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

C
ar

ac
te

rís
tic

as
 té

cn
ic

as
 d

el
 a

ct
ua

do
r  

 M
od

el
o 

bá
si

co Ángulo de giro [º]
Par máx. de giro [N·m]
Par máx. de empuje [N·m] Nota 1) 3)

Momento máx. de inercia [kg·m2] Nota 2)

Velocidad angular [º/s] Nota 2) 3)

Velocidad de empuje [º/s]
Aceleración/deceleración máx. angular [°/s2] Nota 2)

Contragolpe [º]
Repetitividad de posicionamiento [º]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 4)

Tipo de actuación
Frecuencia máx. de trabajo [c.p.m.]
Rango de temp. de trabajo [°C]
Rango de humedad de trabajo [% HR]

Modelo básicoPeso [kg]

Ángulo
de giro
[°]

Tamaño del motor
Tipo de motor
Encoder
Alimentación [V]
Consumo de energía [W] Nota 5)

Peso del controlador [kg]

Modelo básico

Modelo básico

Rango de ajuste del tope externo [º]

Peso
[kg]

M
od

el
o 

de
 to

pe
 e

xt
er

no
Ca

ra
cte

rís
tic

as
 té

cn
ica

s e
léc

tric
as

0.3
0.15

0.0040
20 a 280

20

0.2
0.1

0.0018
30 a 420

30

1.2
0.6

0.027
20 a 280

20

0.8
0.4

0.012
30 a 420

30

10
5

0.10
20 a 280

20

6.6
3.3

0.04
30 a 420

30
3,000
±0.5

±0.05
150/30

Engranaje helicoidal especial + accionamiento por correa
60

5 a 40
90 o menos (sin condensación)

1.1
1.2

180

90

±0.01

±2
1.2
1.4
1.2
1.4

�28

0.55
0.61
0.57
0.63
�20

2.5
2.7
2.6
2.8

�42
Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
24 VDC ± 10%

11
7

14

22
12
42

34
13
57

0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en raíl DIN)

Nota 1) La precisión de la fuerza de empuje es LER10: ±30% 
(fondo de escala), LER30: ±25% (fondo de escala), 
LER50: ±20% (fondo de escala).

Nota 2) La aceleración angular, la deceleración angular y la 
velocidad angular pueden fluctuar debido a las 
variaciones en el momento de inercia.
Consulte las gráficas de la página 3 “Momento de 
inercia-Aceleración angular
Deceleración" y "Par efectivo-Velocidad angular" para 
obtener confirmación.

Nota 3) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de 
la longitud del cable, la carga y las condiciones de 
montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m, 
disminuirá en hasta un 10% por cada 5 m (A 15 m: 
reducido en hasta un 20%).

Nota 4) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto 
tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo 
(La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado 
inicial).
 Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un 
rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se 
realizó tanto en dirección paralela como perpendicular 
al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en 
el estado inicial).

Nota 5) El consumo de energía (incluyendo el controlador) 
corresponde al momento en el que el actuador está 
funcionando.

Nota 6) El consumo de energía en reposo durante el 
funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde 
al momento en el que el actuador está detenido en la 
posición de ajuste.

Nota 7) El consumo de energía máxima momentánea 
(incluyendo el controlador) corresponde al momento en 
el que el actuador está funcionando. Dicho valor puede 
utilizarse para la selección del suministro eléctrico.

Modelo LER�10K LER�30K LER�50KLER�10J LER�30J LER�50J

Modelo de 
gran precisión

-2/brazo 
(1 ud.)

-3/brazo 
(2 uds.)

Modelo de 
gran precisión

Modelo de 
gran precisión

-2/brazo 
externo (1 ud.)

-3/brazo 
externo (1 ud.)

Consumo de energía en reposo 
durante el funcionamiento [W] Nota 6)
Consumo de energía máx. 
momentánea [W] Nota 7)

Modelo de 
entrada de 
datos de 
paso

Entrada de valores 
Controlador 

estándar

Capaz de ajustar el 
funcionamiento sin usar un 

PC ni una teaching box

Repetitividad al final de 
carrera [°]/con tope externo

Marca de 
posición de 
origen

Orificio del 
pasador de 
posicionamiento

Rango de ajuste 
del perno de 
ajuste

Rango de ajuste 
del perno de 
ajuste

Rango de ajuste 
del perno de 
ajuste

Rango de ajuste 
del perno de 
ajuste
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Mesa eléctrica giratoria – Serie LER 995

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Dimensiones

20
83 2.12.1

ø15H8 (       )

Pr
ec

isi
ón

 en
 la

 lo
ng

itu
d e

fec
tiv

a =
 7

Pre
cis

ión
 en

 la
 lo

ng
itu

d e
fec

tiva
 = 

2

2 
x 

ø5

ø8 (pasante)
ø18H8 (       )
ø42h8 (       )
ø43h8 (       )

+0.027
+0

-0
-0.039

-0
-0.039
+0.027
+0

Marca de posición de origen

Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)

16

76
65.8

0.
2

0.
2

6
H

2
32

H
1

20

2 x M6 x 1.0 x 12 142

≈ 300 (Entrada del cable del motor: Modelo básico)

+0
.0

14

≈ 240 (Entrada del cable del motor: Entrada en el lado izquierdo)

3H
8 

(  
   

   
) p

ro
f. 

4

52

2 x ø5.2 (pasante)

Nota) No aplicable a la especificación de 180° (LER�10-2) 20
15.6

33
.5

51
4

14

6 x M4 x 0.7 x 6

4
92

15
2 5

32

ø88.5 (Rango de trabajo del brazo)

30°

+0.014

+0

3H8 (        ) prof. 4

≈ 9
3 (

a l
a l

on
git

ud
 m

áx
. d

el
pe

rno
 de

 aj
us

te)

2 x M5 x 0.8 (Perno de ajuste)

2 x ø9 prof. avellanado 
prof. 5.5

Dimensiones
Modelo

LER10
LERH10

H1
10
17

H2
  3.5
10.5

Dimensiones
Modelo

LER10
LERH10

H1
10
17

H2
  3.5
10.5

H3
  9
16

LER�10� (Ángulo de giro: 310°)

LER�10-2 (Ángulo de giro: 180°)
LER�10-3 (Ángulo de giro: 90°)

52

2 x ø9 prof. avellanado 
prof. 5.5

2 x ø5.2 (pasante)

2
2751

 4
5°

32

6 x M4 x 0.7 x 6

15
2

3H
8 (

    
    

) p
rof

. 3
.8 3H8 (        ) prof. 4

30°

+0.014

+0

+0
.01

4

+0

Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)

76
65.8

16
H

3
4.

8

0.
2

0.
2

8.
5

0.
5

6
H

2
32

H
1
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Dimensiones

66

1072.4 2.4
ø22H8 (       )

ø17 (pasante)
ø32H8 (       )

ø63h8 (       )
ø64h8 (       )

2 x ø11 prof. de avellanado 
prof. 6.5

75

2 x ø6.8 (pasante)

2 
x 

ø5

20
20

48

39

2

4H8 ( 
     

  ) p
rof.

 4.8

23
2

6 x M5 x 0.8 x 8

30°
4H8 (        ) prof. 5

Pre
cis

ión
 en

 la 
lon

gitu
d e

fec
tiva

 = 2

Pr
ec

isi
ón

 en
 la

 lo
ng

itu
d e

fec
tiv

a =
 8

127

2 x M8 x 1.25 x 16 252

Nota) No aplicable a la especificación de 180°
(LER�30-2)

75
6 x M5 x 0.8 x 8

≈ 1
26

 (a
 la

 lo
ng

itu
d m

áx
. d

el 
pe

rno
 de

 aj
us

te)

66
46

19
.5

5.
2

2 x ø6.8 (pasante)

2 x ø11 prof. de avellanado 
prof. 6.5

45
°

4H
8 

(  
   

  )
 p

ro
f. 

5

23
2

5.5
2 x M6 x 1.0 (Perno de ajuste)

14.5

48

30°

+0.
018

+0

+0.018

+0
+0.039
+0

-0
-0.046
-0
-0.046

+0.033
+0

+0
.0

18
+0

+0.018

+0

Marca de posición de origen

Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)

20

88.2
102

40

0.
2

0.
2

8
H

2
H

1

88.2
102

20
H

3
6

Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)

40
H

1
H

2
8

0.
2

0.
2

11
.5

0.
5

≈ 250 (Entrada del cable del motor: Modelo básico)≈ 250 (Entrada del cable del motor: Entrada en el lado izquierdo)

4H8 (        ) prof. 5

ø123.2 (Rango de trabajo del brazo)

Dimensiones
Modelo

LER30
LERH30

H1
13
22

H2
  4.5
13.5

LER�30� (Ángulo de giro: 320°)

LER�30-2 (Ángulo de giro: 180°)
LER�30-3 (Ángulo de giro: 90°)

Dimensiones
Modelo

LER30
LERH30

H1
13
22

H2
  4.5
13.5

H3
12.5
21.5
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Dimensiones

85
 4

5°

20
20

90

ø76h8 (       )
ø74h8 (       )

ø35H8 (       )

2 x ø8.5 (pasante)

ø14 prof. de avellanado
prof. 8.5

2 
x 

ø5
55

26.5
2

45 

2

30

152

56
85

6.
8

22

≈ 1
58

 (a
 la

 lo
ng

itu
d m

áx
. d

el 
pe

rno
 de

 aj
us

te)

ø20 (pasante)

127

Nota) No aplicable a la especificación de 180°
(LER�50-2)

2 x M8 x 1.25 (Perno de ajuste)
19

26.5
2

66 x M6 x 1.0 x 10

2 x M10 x 1.5 x 20

5H
8 

(  
   

   
) p

ro
f. 

5.
5

ø26H8 (       )

5H8 (  
     )

 prof
. 5.3 5H8 (        ) prof. 5.5

3 3

90

2 x ø8.5 (pasante)

Pr
ec

isi
ón

 en
 la

 lo
ng

itu
d e

fec
tiv

a =
 11

Pre
cis

ión
 en

 la 
lon

gitu
d e

fec
tiva

 = 
2

ø146 (Rango de trabajo del brazo)

2

55

30°

30°

+0.
018

+0

+0.018
+0

-0
-0.046

-0.046
+0.039
+0

+0.033
+0

+0
.0

18
+0

+0.018

+0

6 x M6 x 1.0 x 10

133
114.2

26

Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)

Marca de posición de origen

52

0.
2

H
1

H
2

0.
2

10

Tornillo de accionamiento manual
(ambos lados)

7.
5

H
3

26

133
114.2

52
H

1
H

2
100.

5
14

.5
0.

2
0.

2

≈ 240 (Entrada del cable del motor: Modelo básico)≈ 230 (Entrada del cable del motor: Entrada en el lado izquierdo)

5H8 (        ) prof. 5.5

2 x ø14 prof. de avellanado
prof. 8.5

Dimensiones
Modelo

LER50
LERH50

H1
16
26

H2
  5.5
15.5

Dimensiones
Modelo

LER50
LERH50

H1
16
26

H2
  5.5
15.5

H3
15.5
25.5

LER�50� (Ángulo de giro: 320°)

LER�50-2 (Ángulo de giro: 180°)
LER�50-3 (Ángulo de giro: 90°)
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A
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Selección del modelo

LER10 LER10

LER30 LER30

LER50 LER50

0.0000

0.0005

0.0010

0.0015

0.0020

0.0025

0.0030

0.0035

0.0040

0.0045

100 1000 10000
Aceleración/deceleración angular: α    [°/s2]

M
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 Ι
[k

g·
m

2 ]

LER�10K
Elevado par

LER�10J
Básico

0.00

0.05

0.10

0.15

0.20

0.25

0.30

0.35

0 100 200 300 400 500
Velocidad angular: ω    [°/S2]
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]

LER�10K
Elevado par

LER�10J
Básico

0.000

0.005

0.010

0.015

0.020

0.025
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100 1000 10000
Aceleración/deceleración angular: α    [°/s2]

M
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2 ]

LER�30K
Elevado par

LER�30J
Básico

0.0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

1.2

1.4

0 100 200 300 400 500
Velocidad angular: ω    [°/S2]
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r e
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]

LER�30K
Elevado par

LER�30J
Básico

0.00

0.02

0.04

0.06

0.08

0.10

0.12

100 1000 10000
Aceleración/deceleración angular: α    [°/s2]

M
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2 ] LER�50K
Elevado par

LER�50J
Básico

0
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Velocidad angular: ω    [°/S2]

Pa
r e

fe
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o:

 T
 [N

·m
] LER�50K

Elevado par

LER�50J
Básico

Momento de inercia—Aceleración/deceleración angular Par efectivo—Velocidad angular
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